UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA
BARCELONATECH

Escola Técnica Superior d’Enginyeria
Industrial de Barcelona

Acta de la comissié académica del Master Universitari en Automatica i Robotica

Data: 15 de juny de 2018

Hora de comengament: 10:00 h
Hora d’acabament: 12:00 h
Lloc: Sala de Juntes

Assistents:

Ramon Costa, Coordinador Master

Manel Mateo, Sotsdirector cap d'estudis de master
Javier Giménez, Sotsdirector de politica académica
Jose Parra, carrec

Joan Aranda, Professor del Master

Robert Grifid, Professor del Master
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Ordre del dia

1. Informe del Coordinador del Master
2. Procés d’admissio
3. Assignacié beca la fundacié La Pedrera

Desenvolupament

Deleted: Roser Arisa, Cap ASGEGM
Fabio Amadio estudiant
Josep Marti, estudiant

Sergi Pujol, estudiant
Louise Bonnefoy, estudianta
Eneko Lerma, estudiant
Xavier Rodriguez, estudiant
Eneko Herrero, estudiant
Xavier Garcia, estudiant
Jorge Quintero, estudiant
Roger Pallarés, estudiant
David Vegas, estudiant

1. Informe del Coordinador del Master

El coordinador informa que

Durant aquest curs s’ha realitzat I'informe de seguiment del centre i s’ha col-laborat en
les seccions requerides

En la master tenia dues llistes de distribucié extraoficials (students-air@llistes.upc.edu,
muar.students@mylist.upc.edu) gestionades per la coordinaci6 del MUAR i amb
inscripcié voluntaria per part dels estudiats. L'ETSEIB ha creat la llista oficial: est-
MUAR .etseib@llistes.upc.edu

Els curs ha funcionat amb relativa normalitat
o Cal destacar les seglients coses:
= Hi ha hagut 2 problemes de disciplina. La direccié de I'escola ha cridat la
atencio dels estudiant. Un s’ha tancat I'altre continua obert. S’haura estar
atent a aquestes questions
= En paral-lel al curs s’han realitzar dues activitats formatives:
e curso “Programacié de maquinaria basada en PLC i PC
industrial: laboratori de practiques sobre légica, visualitzacio
i control de moviment (40 h)" impartit per BR del 16/10/2017-
27/10/2017 a la ETSEIB. Van participar més de 10 estudiants de
ETSEIB i tant els estudiats com I'empresa han quedat forca
satisfets (hi ha una enquesta de satisfaccio feta).

Deleted:

Excusats:

Marc Mitjans, estudiant
Clara Santsalvadd, estudiant




e UR Hackathon. La gent d’Universal Robots (UR) va proposar un
repte al estudiants. Inicialment van participar fins a 4 equips. Els
guanyadors realitzaran una visita pagada a la seu de I'empresa.

o Van haver problemes haver problemes en I'assignatura de 240AR033-Innovacié
Tecnologica. Va haver enfrontaments entre el professor que impartia
'assignatura i alguns grups d’estudiants. A un dels estudiants se li va haver de
cridar I'atencié

o Arran de les queixes del estudiants i la mala coordinacié el coordinador del
MUAR (i cap de seccié d’ESAII) ha proposat a la junta del departament d’ESAII
el canvi de coordinador de les assignatures:

= 240AR012-Cinematica, Dinamica i Control en Robdtica
= 240AR023-Robots Mobils i Navegacio

El professor que impartia I'’Assignatura 240AR055 Sistemes de Control en Xarxa ha
decidit que no vol tornar a donar-la, atés que era una assignatura molt especifica el
departament creu que és millor congelar-la, i tenint en compte el nombre reduit
d’assignatures optatives, ha proposat a TETSEIB la creacié
o Assignatura sobre “Control Hibrid” (Podria ser coordinada pel prof. Ramon
Sarrate i s'impartiria al Q1)
o Assignatura sobre “Control Predictiu basat el Model” (Podria ser coordinador pel
prof. Carlos Ocampo i s'impartiria al Q2)
Aixo esta, actualment, en mans de 'ETSEIB
El coordinador informa que els formats de les tesis del MUAR publicades és molt dispar
i que seria convenient poder-los homogeneitzar.
El coordinador informa que tot i que s’ha canviat el procediment de seguiment de la guia
de practiques curriculars la guia de practiques curriculars no esta actualitzada cosa que
dificulta substancialment la feina del tutors de practiques.
El coordinador explica que es comencara a treballar en un diptic per donar difusié del
MUAR.



2. Procés d’admissioé
El membres de la comissio repassen un per un tots els candidats i realitzen una ponderaci6 de la
titulacié i universitat de procedéncia. Un cop fet aixd s’ordenen d’acord amb aquest criteri:

 Titulaci6 d'accés

Laurea Ingegneria de |

Grau en Enginyeria en jes Industrials

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials

Dipléme d'ingénieur

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica

Bachelor in

Grau en Enginyeria en jes Industrials

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grado en Ingenieria Electronica, Robotica y

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria en jes Industrials

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica

Computer & Jeophysic

Bachelor in

Grau en Enginyeria Eléctrica

Grado en Ingenieria Electrénica, Robotica y Mecatrénica

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial

Grau en Enginyeria en Sistemes de

Bachelors of Engis ing in

Automation Technology, Control Engineering, Bachelor

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials
jeria Mecal rau en

d'Electronica i Automatica Industrial
rau en Enginyena en Tecnologies Tndustrials +
Grau en Enginyeria

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Informatica

Bachelor of Science in Electrical

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Biomédica

Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automitica

Grau en Enginyeria en ies Industrials

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria i Serveis de la Telecomunicacié

Bachelor of Science in

Enginyeria técnica industrial, especialitat electronica

Mechanical Design, ing and i 75 §

Grau en Enginyeria en jes Industrials

Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials

Grau en Fisica

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica

Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica

Bachelor in Technical of Industrial

URKMEZ, CISIL Aerospace Engineering

|CASTARO BLANCO, ANTONIO Grado en Ingenieria Electrénica Industrial

DOMINGUEZ CATARINEU, ALBERT Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica 653 9 5| 7.68
| ARDANUY CABEZAS, ISARN Grau en Enginyeria Electrénica Industrial i Automatica 6.49) 9 5| 7.2a8
| CASALS DALFO, JORDI Grau en Enginyeria Electrnica Industrial i Automatica 6.46) 9 s| 7.2
MONTSERRAT ROBLES, MARC Grau en Enginyeria Electronica Industrial i Automatica 6.46) 9 5| 7.2
DE LA VILLA FERNANDEZ, ARANZAZU Grau en Enginyeria Biomédica 6,95 7 s| 7.2




3. Assignacio beca la fundacié La Pedrera

S’acorda proposar a PEDRO REYERO SANTIAGO per la beca de la Fundaci6 La Pedrera. Es tracta de
I'estudiant de nacionalitat espanyola de millor expedient academic.



